Heka f(z1,x2,...,%,) € TOIAHOM ¢ eI KoedunuenTr. 3a BCIKO €CTECTBEHO TUCI0 T 03HATABAME
¢ o(r) 6posat Ha n-opkute (ai,as, ..., a,) OT nean ducaa ot muoxkectsoto {0,1,...,r — 1}, 3a Kouro
qucaara r u f(ay, as, ..., a,) ca B3aumuo npocru. [Jda ce jpokaxe, de:

a) aKO U M U Ca B3aHMHO MPOCTH ecTecTBeHn ducia, 1o p(uv) = p(u)p(v);

n(s—1)

6) ako p e mpocTo Yucao, To p(p°) = p ©(p) 3a BCAKO €CTECTBEHO YUCIO S.



